
メリット 

 センサー個数の削減 

 設備コストの減少 

 配線のコストﾀﾞｳﾝ 

 調整が簡単 

 メンテナンスが簡単になる。 

 多品種対応が可能 

 基本 8 品種、応用 16 品種が

1 センサーで設定出来る。 

 

応用例 

 ローダーエレベータ 

 アンローダーエレベータ 

 部品取り出し棚 

 その他 
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MuWiC 応用例（３） 
ローダー・アンローダーエレベータの停止位置判定 

 

エレベータのセンサーを 1個のワイヤー式変位センサーに置き換え、ＭｕＷｉＣを使用して、設備のコストダウン、設定の柔軟性、メンテナンス

の容易性を確保する。 

 

従来 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ＭｕＷｉＣの場合 

 

 

 

 

                                                             ①  ②  ③  ④  ⑤ ⑥  ⑦  ⑧ 

                                                             ①：下限限界 下限でＯＦＦになる 

                                                             ②：下限停止 下停止位置 

                                                             ③：下減速   下減速位置 

                                                             ④：上減速   上減速位置 

                                                             ⑤：上停止   上停止位置 

                                                             ⑥：上限限界 上限でＯＦＦになる 

                                                          ⑦：予備     例）待機位置減速 

                                                             ⑧：予備     例）待機位置 

 6 個のセンサーを 1 個のワイヤー式変位センサーに置き換える。 

 配線コストが減少する。又ブラケット等加工品も減少する。 

 停止位置、減速位置の修正はデータの書換で出来る。 

 位置データの保存、再生が出来る。 

 

 

 

 

 

 

 

 

上限限界 

上限停止 

上限減速 

下限限界 

下限停止 

下限減速 

ワイヤー式変位センサー 

ワイヤー長さにより抵抗値が変

化する。 

ＭｕＷｉＣ 

判定出力

６～８点 

５Ｖ 

０Ｖ 

設定例 

センサー電源はＭｕＷｉＣから供給する 


